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Krajarka do ci^cia organicznych materialow roslinnych, 

zwlaszcza tytoniu 

Przedmiotem wynalazku jest krajarka do ci^cia organicz- 
nych materialow roslinnych, zwlaszcza tytoniu. 

Z polskiego opisu patent owego Pi nr 347 304, jak rowniez 
z opisow patentowych USA nr 4 364 402 i 4 467 970, EP 584 
524, GB 2 105 578 i DE 3 127 697 oraz 3 222 433 jest znana 
krajarka tego typu, zawierajc^ca korpus i osadzon^ w nim glo- 
wicQ w postaci b^bna, maj^cego na powierzchni obwodowej syme- 
trycznie rozmieszczone noze tn^ce, przy czym ta glowica jest 
umieszczona na wale nap^dowym, nap^dzanym przez przekladni^ 
pasow^, zas wal napedowy jest pol^czony poprzez mechanizm 
sprz^gaj^cy z glownct przekladni^ slimakow^, ktora poprzez 
przegubowy walek i przekladni^ stozkow^ jest pol^czona z na- 
p^dowym kolem lancuchowym, ktore poprzez lancuch nap^dowy na- 
p^dza kola lancuchowe, osadzone na walkach wysuwu noza, ktore 
poprzez nast^pnat ■ przekladni§ ^limakow^ bezposrednio nap^dzajs. 
zesp61 wysuwu noza. 



Jednakze ^fego rodzaju znanych kraja^fch zasada pracy 
jest oparta na rejestracji tnomentu obrotowego nap^du glownego 
be>bna glowicy nozowej , od ktorego uzalezniony jest wysuw nozy 
(przekladnia mechaniczna) . 

Krajarka do ciecia organicznych materialow roslinnych, 
zwlaszcza tytoniu, zawieraj^ca korpus i osadzon^ w nim glowi- 
cy w postaci b^bna, maj^cego na powierzchni obwodowej syme- 
trycznie rozmieszczone noze tn^ce, przy czym ta glowica jest 
umieszczona na wale nap«=dowym, nap^dzanym przez przekladnia 
pasow^, zas wal napedowy jest pol^czony poprzez mechanizm 
sprzegajctcy z g!6wn^ przekladnia slimakowai, ktora poprzez 
przegubowy walek i przekladnie* stozkow^ jest pol^czona z na- 
p^dowym kolera laAcuchowym, ktore poprzez lancuch nap^dowy na- 
p^dza kola laficuchowe, osadzone na walkach wysuwu noza, ktore 
poprzez nast^pn^ przekladnia slimakow^ bezposrednio nap^dzajc* 
zespol wysuwu noza, wedlug wynalazku charakteryzuje si§ tym, 
ze glowica nozowa zawiera dwa niezalezne zespoly wysuwu noza, 
umieszczone naprzemiennie wzgl^dem siebie pod powierzchni^ 
obwodow^ b^bna glowicy i uruchamiane niezaleznie od siebie, 
korzystnie za pomocc* dwoch niezaleznych, przesuwnych podze- 
spolow sprz^gaj^cych, wspolpracu j ^cych z odpowiadaj^cymi 
dwiema glownymi przekladniami slimakowymi, umieszczonymi po 
obu stronach glowicy, przy czym kazdy z tych dwoch zespolow 
wysuwu noza jest pol^czony z odpowiadaj ^cymi mu nozami tn^cy- 
mi i jest wyposazony w niezalezny elektryczny uklad nap^dowy 
zawiera j^cy silnik elektryczny o obrotach kontrolowanych za 
pomoc^ niezaleznego od parametrow ruchu b^bna glowicy sygnalu 
zewn^trznego, zadawanego i regulowanego poprzez silniki elek- 
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tryczne za poi 



sygnalu elektrycznego de^ 



iuj ^cego z^dan^ 



pr^dkosc wysuwu odpowiedniego zestawu nozy, przy czym te sil- 
niki umieszczone symetrycznie osiowo po obu stronach walu 
nap^dza j ^cego . 

Korzystnie noze tn^ce s^ zgrupowane w dwa niezalezne ze- 
stawy funkcjonalne nozy tn^cych, przyporz^dkowane odpowiada- 
j^cym zespolom wysuwu noza za pomoc^ dwoch lancuchow nap^do- 
wych umieszczonych po obu stronach b^bna glowicy, przy czym 
kolejne noze tn^ce w tych dwoch zestawach f unkcjonalnych s^ 
umieszczone naprzemiennie wzgl^dem siebie wzdluz powierzchni 
obwodowej glowicy nad odpowiadaj ^cym zespolem wysuwu noza, a 
ponadto kazdy zestaw funkcjonalny nozy tn^cych zawiera 2 ,n 
pojedynczych nozy tn^cych, gdzie|n|jest modulem liczby calko- 
witej . 

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie wy- 
konania na rysunku, na ktorym fig.l przedstawia przekroj po- 
przeczny przez glowicy nozow^ krajarki wedlug wynalazku, fig. 
2 - widok z jednej strony glowicy nozowej krajarki wedlug wy- 
nalazku, fig. 3 - widok z drugiej strony glowicy nozowej kra- 
jarki wedlug wynalazku, a fig. 4 - widok perspektywiczny glo- 
wicy nozowej krajarki wedlug wynalazku. 

Na fig. 1 pokazano przekroj poprzeczny przez glowicy no- 
zow^ krajarki wedlug wynalazku, osadzon^ na glownym wale na- 
p^dowym JL5, umieszczonym w korpusie 12. * nap^dzanym poprzez 
kolo nap^dowe 11. Na wale glownym 15> umieszczono symetrycznie 
po obu stronach glowicy silniki krokowe 1, 1A, ktore to sil- 
niki s^ niezaleznie sterowane i sluz^ do osobnego nap^dzania 
kazdego z zespolow wysuwu nozy, 10, lOA umieszczonych syme- 
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trycznie po obi 



ronach glowicy nozowej . M( 



t nap^dowy po- 



trzebny do wysuwu noza 16, 18_ jest przenoszony od silnikow 
elektrycznych 1, 1A poprzez przekladnie slimakowe 2, 2A. Na 
fig. 2 i 3 pokazano widoki glowicy nozowej z obydwu bokow, na 
kt6rych uwidoczniono obustronne przeniesienie nap^du od prze- 

kladni slimakowych 2^ 2A poprzez walki przegubowe 3, 3A , i 

przekladnie stozkowe 4 , 4A na nape* do we kola lancuchowe 5 , 5A , 
ktore poprzez lancuchy nap^dowe 6, 6A nap^dzaj^ kola lancu- 
chowe 7, 7A, nap^dzaj^ce bezposrednio walki wysuwu 8, 8A, 
ktore pokazane Sc| tez na fig. 1. W celu zoptymalizowania pa- 
rametrow naci^gu, w tym zwi^kszenia k^ta opasania lancuchow 
nap^dowych 6, 6A , zastosowano napinaj^ce kola lancuchowe 13 , 
13A, umieszczone jak pokazano na fig- 2, oraz zespoly kol 
lancuchowych zwi^kszaj c*cych opasanie 14, 14A . Nalezy zwrocic 
uwag^, ze na walki wysuwu 8_ s$ nasuni^te z jednej strony b^b- 
na glowicy nap^dzaj^ce kola lancuchowe 7A, a z drugiej strony 
kola lancuchowe zwi^kszaj^ce opasanie 14, zas na walki wysuwu 
8A s^ nasuni^te z jednej strony b^bna glowicy nap^dzaj^ce ko- 
la laficuchowe 7, a z drugiej strony kola lancuchowe zwi^ksza- 
j^ce opasanie 14A- Na obwodzie obrotowego b^bna nozowego 
(glowicy tn^ce j ) umieszczono noze tn^ce 16, 18 , jak pokazano 
na fig. 4. 

Na fig. 4 pokazano przekladnie slimakowe 9/ 9A , umiesz- 
czone na walkach wysuwu 8, 8A ktore to przekladnie slimakowe 
nap^dzaj^ bezposrednio obydwa niezalezne srubowe zespoly wy- 
suwu noza 10, 10A . Przedstawione przykladowe rozwi^zanie u- 
mozliwia niezalezny wysuw i kontrol^ parametrow wysuwu dwoch 



zestawow nozy ^r, 18 , w kazdym po 8 nozy wksimum, przypo- 
rz^dkowanych odpowiedniemu zespolowi wysuwu noza 10 , 10A. 
Jak wspomniano powyze j , glowica nozowa krajarki wedlug 
wynalazku zawiera dwa niezalezne zespoly wysuwu noza 10, 10A , 
umieszczone naprzemiennie wzgl^dem siebie pod powierzchni^ 
obwodowc* b^bna glowicy. Te dwa niezalezne zespoly wysuwu noza 
10 , 10 A s^ uruchamiane niezaleznie od siebie za pomoc^ dw6ch 
niezaleznych przesuwnych podzespolow sprz^gaj ^cych 17 , 17A , 
umieszczonych po obu stronach b^bna glowicy wspolpracu j ^cych 
z odpowiadaj^cymi dwiema glownymi przekladniami slimakowymi 
2, 2A , umieszczonymi po obu stronach glowicy. Pierwszy 
niezalezny zespol wysuwu noza !10 jest pol^czony z nozami 
tn^cymi JL6, a drugi niezalezny zespol wysuwu noza 10A jest 
polciczony z nozami tn^cymi 1J3- Obydwa zespoly 10, 10 A s^ 
wyposazone w niezalezne uklady nap^dowe zawiera j^ce silniki 
elektryczne 1, 1A o obrotach kontrolowanych za pomoc^ sygnalu 
elektrycznego def iniuj cicego z^dan^ pr^dkosc wysuwu 
odpowiedniego zestawu nozy. Silniki elektryczne 1, 1A s$ 
umieszczone symetrycznie osiowo po obu stronach walu 
nap^dzaj^cego 15. 

Noze tn^ce 16, 18 s^ zgrupowane w dwa niezalezne zestawy 
funkcjonalne nozy tn^cych, przyporz^dkowane odpowiadaj $cym 
zespolom wysuwu noza 10, 10A za pomoc^ dwoch lancuchow nap^- 
dowych 6, 6A , umieszczonych po obu stronach b^bna glowicy. 
Kolejne noze tn^ce 16, 18 w tych dwoch zestawach funkcjonal- 
nych s^ umieszczone naprzemiennie wzgl^dem siebie wzdluz po- 
wierzchni obwodowej glowicy nad odpowiadaj ^cym zespolem wysu- 
wu noza 10, 10A . Kazdy niezalezny zestaw funkcjonalny nozy 



tn^cych korzyst^R zawiera 2^' pojedynczych tn^cych 16, 

18 , gdzielnljest liczb^ calkowitc*. 

Korzystne jest, aby noze tn^ce byly zgrupowane podczas 
pracy i wysuwane w zestawach wedlug nast^puj c^cego ci^gu: 16 
lub 8 lub 4 lub 2 lub 1. Ci^g ten spelnia ogoln^ zaleznosc: 
2* 11 , gdzie n jest liczb^ calkowits*. Przedstawione rozwi^zanie 
praktyczne, w ktorym zastosowano 8 nozy tn^cych, umozliwia 
prac? krajarki w trzech trybach pracy dzwigni slimakowej 2 
lub 2A wybieranych przez odpowiednie sprz^gni^cie robocze wy- 
branej lub obydwu dzwigni 2 , 2A poprzez przesuni^cie podze- 
spolu sprze*gajc*cego 17, 17A. 

W trybie pierwszym, wysuwanych (aktywnych) jest 
maksymalnie 8 nozy tn^cych zespolu wysuwu noza 10, podczas 
gdy drugi zestaw maksymalnie 8 nozy tn^cych zespolu wysuwu 
noza 10A nie jest wysuwany i pozostaje w trybie oczekiwania. 

W trybie drugim, wysuwany jest drugi zestaw maksymalnie 
8 nozy podzespolu wysuwu noza 10A , podczas gdy poprzedni ze- 
staw maksymalnie 8 nozy zespolu wysuwu noza 10 jest wycofany 
do polozenia oczekiwania i pozostaje niewysuwany (nieaktyw- 
ny) . 

W trybie trzecim, wysuwane s$ obydwa zestawy 8 nozy tn^- 
cych obydwu zespolow wysuwu noza 1£, 10A tak, aby ilosc wysu- 
wanych (aktywnych) nozy na obwodzie spelniala warunek 
powyzszego ci^gu, 

Kazdy zestaw nozy tn^cych 165, 18 posiada swoj niezalezny 
zespol napedowy, ktory jest nap^dzany elektrycznym silnikiem 
1, 1A. Cyfrowa kontrola parametrow pracy takiego silnika 
umozliwia dokladne, jednoznaczne i niezawodne sprz^gni^cie 
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jednego z dwocn'Kib obydwu zespolow wysuwu Ma 10, 10A tak, 
aby kraw^dzie tn^ce aktywnych zestawow nozy 16 i/lub 18 zna j - 
dowaly sie na dokladnie okreslonej i wymaganej parametrami 
pracy urzcjdzenia powierzchni walca o osi obrotu pokrywaj^cej 
sie z osict obrotu glowicy nozowej oraz tak, aby pr<=sdkosc wy- 
suwu wszystkich aktywnych nozy 16 i/lub 18 byla taka sama. 

Gdy aktywny (pierwszy) zestaw nozy 16 jest wysuwany 
przez zespol wysuwu noza 10, w6wczas drugi zestaw nozy 18 
znajduje si^ w nieaktywnym trybie oczekiwania i noze 18 nie 
sat wysuwane. Jesli aktywny zestaw nozy 16 ulegnie uszkodzeniu 
i/lub wymaga wymiany, wowczas zastosowane rozwi^zanie 
umozliwia automatyczne wycofanie aktywnego zestawu nozy 16 do 
pozycji nieaktywnej i automatyczne wl^czenie wysuwu 
(uaktywnienie) drugiego zestawu nozy 18. Mozliwe jest takze 
jednoczesne uaktywnienie obydwu zestawow nozy 16, 18. 
Powyzsze operacje mo zna rowniez wykonywac w trybie manualnym. 

Przedstawione rozwi^zanie krajarki umozliwia precyzyjny, 
niezalezny od pr^dkosci obrotowej b^bna krajarki wysuw co 
najmniej jednego zestawu nozy 16, 18, tn^cych tytofi, ktore 
umieszczone s^ na obwodzie obrotowego b^bna nozowego, zarowno 
dla wykonywania funkcji krojenia tytoniu, jak i dla czyszcze- 
nia i ostrzenia nozy 16, 18 po cyklu pracy. 

INTERNATIONAL TOBACCO MACHINERY POLAND LTD., 
Pelnomocnik: 
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Zastrzezenia patentowe 

1. Krajarka do ciecia organicznych materialow roslinnych, 
zwlaszcza tytoniu, zawierajaca korpus i osadzona w nim glowice 
w postaci bebna, majacego na powierzchni obwodowej symetrycznie 
rozmieszczone noze tnace, przy czym ta glowica jest umieszczona 
na wale napedowym, napedzanym przez przekladnie pasowa, zas wal 
napedowy jest polaczony poprzez mechanizm sprzegajacy z glowna. 
przekladnia slimakowa, ktora poprzez przegubowy walek i 
przekladnie stozkowa jest polaczona z napedowym kolem 
laiicuchowym, kt6re poprzez lancuch napedowy napedza kola 
lancuchowe, osadzone na walkach wysuwu noza, ktdre poprzez 
nastepna przekladnie slimakowa bezposrednio napedza j a zespol 
wysuwu noza, znamienna tym, ze glowica nozowa zawiera dwa 
niezalezne zespoly wysuwu noza ( 10, 10A ) , umieszczone 
naprzemiennie wzgledem siebie pod powierzchnia obwodowa. bebna 
glowicy i uruchamiane niezaleznie od siebie korzystnie za 
pomoca dwoch niezaleznych, przesuwnych podzespolow 

sprzegajacych ( 17, 17A ) , wspolpracu j acych z odpowiada j acymi 
dwiema g!6wnymi przekladniami slimakowymi (2, 2A) , 



umieszczonymi po obu stronach glowicy, przy czym kazdy z tych 
dwoch zespolow wysuwu noza ( 10, 10A ) jest pole^czony z 
odpowiadaj^cymi mu nozami tns&cymi ( 16, 18 ) i jest wyposazony w 
niezalezny elektryczny uklad nap^dowy, zawieraj^cy silnik 
elektryczny (1) , (1A) o obrotach kontrolowanych za pomoc^ 
niezaleznego od parametrow ruchu b^bna glowicy sygnalu 
zewn^trznego, zadawanego i regulowanego poprzez silniki 
elektryczne (1) , (1A) za pornocc* sygnalu elektrycznego 
def iniuj^cego z^dan^ pr^dkosc wysuwu odpowiedniego zestawu 
nozy, przy czym silniki elektryczne (1) , (1A) S3 umieszczone 
symetrycznie osiowo po obu stronach walu nap^dzaj ^cego (15) . 

2. Krajarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze noze tn^ce 
( 16 ) , (lj3) zgrupowane w dwa niezalezne zestawy f unkc j onalne 

nozy tn^cych, przyporz^dkowane odpowiadaj ^cym zespolom wysuwu 
noza (1£) ( 10A ) za pomoc^ dwoch laricuchow nap^dowych (6) , (6A) , 
umieszczonych po obu stronach b^bna glowicy, przy czym kolejne 
noze tn^ce (JL6) (18) w tych dwoch zestawach f unkc jonalnych s^ 
umieszczone naprzemiennie wzgl^dem siebie wzdluz powierzchni 
obwodowej glowicy nad odpowiadaj^cym zespolem wysuwu noza (10, 
10A) , a ponadto kazdy niezalezny .zestaw funkcjonalny nozy 
tn^cych (16) (18) zawiera 2 ' n ' pojedynczych nozy tn^cych ( 16 ) 
( 18 ) , gdzie ln| jest liczbc* calkowitc*. 



INTERNATIONAL TOBACCO MACHINERY POLAND LTD . , 
Pelnomocnik : 



mgr mi. Urs; 




SuurpHutk* 
enfcowy 



J J1 7 p*~> 



1<f 




• 



3 5 773 9 





rngr ini. Ur* 
Bzeazm. 



This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 



Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 



T-l FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 
^Q1*EFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



BEST AVAILABLE IMAGES 



J2i$LACK BORDERS 



□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 




